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La voiture autonome annonce-t-elle la
fin de la prévention des

risques routiers ?

Anne Lavaud, déléguée générale de l'association Prévention Routiere




Quelle orientation prendra la

courbe de la mortalité routiere ?
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Quelle orientation prendra la

courbe de la mortalité routiere ?

MORTALITE SUR LES ROUTES DE FRANCE

Nbre de tués Milliards de kilométres parcourus
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Quelle orientation prendra la

courbe de la mortalité routiere ?

Les prévisionnistes
annoncent une
baisse de |I'accidentalité

de I'ordre de

. 80 %...

.. des risques connus...



Quelle orientation prendra la
courbe de la mortalité routiere ?

Prevenir
les risques
de demain
. suppose

. de prévenir
des

risques supposes
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Déploiement du véhicule autonome (en % du parc automobile)
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'. Scénario de rupture . Scénario tendanciel

Source : France Stratégie
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@ Que faire pour étre prét a prévenir le % i
' risque lorsqu’il se présentera.

Analyse et anticipation : 6)

& -des situations
i -des comportements ]
! A -des risques [

_J Echange d’analyses et de données au

niveau national et international %
é E I i




M CITY TEST FACILITY







En gagnant en autonomie, la voiture autonome devient
progressivement un robot.... L'un des nombreux robots avec
lesquels les humains apprendront a cohabiter.

La voiture d’aujourd’hui est déja un robot avec le régulateur-
limiteur deyvitesse ; les alertes de franchissement de ligne ou
- d’'angle mort ; ... (classement niveau 1)

:\‘*‘-'-‘ DAS (Advanced Driver Assistance System) :

n de piétons, détection de pluie, régulateur de
- vitesse,... (niveau 2)
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...mais ne libere pas I'humain de sa responsabilité

,;"3' Al ISAAC ASIMOV

Ly

les robots

Les lois de la robotiques

un robot ne peut porter atteinte a un étre
humain, ni, en restant passif, permettre
gu'un étre humain soit exposé au
danger;

un robot doit obéir aux ordres qui lui sont
donnés par un étre humain, sauf si de
tels ordres entrent en conflit avec la
premieére loi ;

un robot doit protéger son existence tant
gue cette protection n'entre pas en
conflit avec la premiére ou la deuxieme
loi.

Isaac Asimov a exposé ces regles pour la

la premiére fois dans sa nouvelle Cercle
vicieux (Runaround, 1942), puis a
plusieurs reprises dans ses nombreux
écrits.


https://fr.wikipedia.org/wiki/Cercle_vicieux_(nouvelle)




Désole peur VOUS Maas
| vHlte de b voture sans
chavffFer marque ingtilite
Au thaoFfeur Sang vaitule.
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